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GLOSSARY OF TERMS COMMONLY USED FOR GUIDANCE AND 
CONTROL 'IN AI RCRAFT LAND I NG SYSTEMS 1 j -  
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l- 1 i GLOSSAI RE DES TERMES COURAMMENT EMPLOYES POUR 

i- 

DlRlGER ET CONTROLER LES SYSTEMES 
D'ATTERRISSAGE DES AVIONS 

1- 
* _  

Absolu.te Altimeter. Mechanism to 
measure and display absolute alti- 
tude, such as radar o r  radio alti- 
meters. 

Absolute Altitude. The altitude of 
an aircraft above the surface or 
terrain over which it is flying. 

Acceleration. Rate of change of 
velocity. 

Accelerometer. .Device to measure 
acceleration, providing a mechani- 
cal or electronic signal of measure. 

Adaptive Control System. A control 
system in which the gain is vari.ed 
to achieve a desired response level, 

, 
I 
I 

Aerodynamic Configuration. The 
positions of aerodynamic devices 
(flaps, slots, spoilers) which 
determine lift, drag, pitching 
moments, etc. of an aircraft. 

Aircraft Landing. The act of 
coming to earth from flight, 

A1 timstre Absolu. 
et d6 ployer l'altitude absolue tels 
que les altfmstres 2 radar ou 2 
radio. 

M6canisme 2 mesurer 

Altitude Absolue. Altitude d'un avion 
au dessus de la surface ou du ter- 
rain qu'il survole. 

Accglgrat ion. D6gr6 de variation 
de la vitesse. 

Acc616romet're. Instrument 2 mesurer 
1' accglkration, donnant une indica- 
tion de mesure mecanique ou klectron- 
ique . 
Systgme d e  Contr6le Variable. Systsme 
de contr6le a rendement variable 
pour obtenir un niveau de rkponse 
d6sirk. 

Configuration Agrodynamique. Posi- 
tions de systsmes aerodynamiques 
(volets , fentes ,spoiler) qui dktermine 
le d&ollage, la trainge, le pas, 
etc. d'un avion. . 

Atterrissage d'Avion. Acte de 
descendre 5 terre d'un vol.  
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L _  Aircraft Landing System. Naviga- 
1.- tion, guidance, and control facil- 
I ities and mechanisms for aircraft I 1 landing. 

i 
!-- I 

' of  an aircraft, 

'_Airport. A field laid out for 

' storing of aircraft, including 

-Airframe. The general structure 

* -  

the operation, maintenance, and 

all structures. 

Airport Radar System. A system 
of radar facilities to provide for 
controlled flight into and within 
an airport control zone, including 
approach and possibly ground 
movement. 

Airspace. A segment of'the atmos- 
phere designated for air traffic 
control. 

Air Traffic Control (ATC). Fed- 
eral Aviation Agency (FAA) opera- 
tions for .the control of air traf- 
fic enroute and in terminal or 
coiitrol areas. 

Alignment. The aligning 05 the 
aircraft flight. path with a de- 
sired approach path o r  with the run- 
way. 

All-Weather Aviation. Flight capa- 
bility which is not prevented by 
adverse weather conditions such as 

', rain and fog. 
', 

' A1 1 -Weather Landing. Landing, of an 
aircraft which is not seriously af- 
fected by adverse weather conditions 
of rain, fog, wind gusts, etc. 
Usually refers to an automatic 
system with monitors and displays. 

I. .. 
, 

Systsrne d'Atterrissage d'Avion. ! 
! 

1 

I 

Facilit6s de navigation, guidage et 
contrdle et mgcanismes pour l'at- 
terrissage d'avion. 

Cellule. Construction g6n6rale 

v -  . 
I 
I I 

1 
I d'un avion. 
1 

Ae'roport.. Terrain construit pour 
l'op&ation, l'entretien et l'em- 
magasinage d'avions, ainsi que les 
bgt iment s . 
Systeme Radar d'Aeroport. Systkme 
de dispositifs 2 radar 2 pourvoir 
des vol-s controlgs vers et dans une 
zone de contrble de 1' agroport , 
l'approche et peutetre le mouvcment 
sur terre inclus. 

Espace Ae'rienne. Segment de l'at- 
mosphsre design6 au contrdle du 
traffic akrien. 

Contr6le du  Traffic Agrien. Op6ra- 
tions de 1'Agence Fgdkrale d'llvia- 
tion pour le contrdle du traffic 
agrien en vol et au terminus ou 
dans les zones de contrble. 

Alignement. L'alignement du course 
de l'avion avec le chemin d'approche 
ou avec la piste d'envol. 

Aviation a' Tout Temps. 
vol en des conditions m6t6reologiques 
adverses come la pluie et le broui- 
llard. 

Atterr i ssage a' Tout Temps'. Atterris- 
sage d'un avion qui n'est pas affect6 
skrieusement par des conditions at- 
mosphgriques de pluie, de brouillard, 
des coups de vent,. etc. 
ggngralement 2 un systkme de monitors 
et de dgploiement . 

Capacit6 de 

11 r6fsi-e 

2 



} _A1 t imeter. 
I -  

Mechanism to measure 
and transmit o r  display altitude 
information. 1'2:. O,?? I -  

I 
r I 

5 L. Altitude. Vertical distance of an 
aircraft above a reference level 

' or atmospheric pressure. 

Analog Computer. Device f o r  com- 
I putation by electronic simulation 

of 'physical variations. 

Approach. Control of the air- 
craft to the runway such as by 
reference to the ILS beams--may 
be automatic o r  manual approach. 

Aeroanutics. The science of 
f 1 ight in the atmosphere. 

Airborne. Having left the ground 
and being supported by aerodynamic 
l'ift. 

Air Control Center. A manned 
facility for air traffic control 
of a certain airspace. 

Aircraft Approach Spacing. The 
physical separation of aircraft 
approaching for landing at an air- 
port o r  control area. 

Aircraft Control. The mechaniza- 
tion and actions necessary to fol- 
low the provided guidance. 

Aircraft Flares. Flare-flareout-- 
the transition from a descending 
glidepath to the attitude, velocity 
and position of landing on the 
runway. 

Aircraft Guidance. The information 
required to guide an aircraft from 
one set of  position and flight con- 
ditions to another desired set of 
position and flight conditions. 

_ _ _  _ _  -- - --+ 
Altimktre. Mgcanisme 2. mesurer et I 

I 

1 I 

6mettre ou dgployer de 1' informa- i -i tion d'altitude . 
I I 

Altitude, Distance vertical d'un 
avion au dessus d'un niveau de r6- 
fgrence ou pression atmosph6rique. 

Calculateur Analogue. Systsme d'6val- 
uation de variations physiques par 
simulation 6lectronique. 

Approche. Control de l'avion vers 
la piste d'envol tel que par r6f6r- 
ence a la navigation radiogonio- 
mgtrique--soit-il un approche auto- 
matique ou manuel. 

Agronautique. Science du vol dans 
1 ' atmosphgre . 
Agroportg. Avoir,quitte le sol et 
Etre support6 par poussge a6ro- 
dynami que. 

Centre de Controle Aerien. Facilitg 
2. 6quipage pour contrble du traffic 
akrien d'un espace akrien d&sign&. 

Approche Avion a' Intervslle. La 
separation physique d'avions appro- 
chant pour atterrissage 5 un akroport 
ou secteur de contrble. 

Contr6le d'Avion. La M6canlsation 
et actions n6cessaires B suivre le 
guidage don&. 

Balise Avion. Manoeuvre d'arrondi 
transition d'une route descendante 
de v o ~  plan6 2 l'attitude, vklocitk 
et position d'atterrissage 2 la 
piste d'envol. 

Guidage Avion. Information requise 
2 guider un avion d'une s&ie de 
.positions-et de conditions de vol 2 
une autre skrie desirke de positions 
et de conditions, 

3 
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I .  

I 
-1 Approach Control. A manned radar r---ContrGle Approche. Facilit6 2 6quip- 

L control aircraft approaching an ' 
1-airport. ; 
I-. Arresting! Gear. A cable arrangement Train -d1Arr6t. Arrangement de cables 
j to stop aircraft after landing. ' it arrEter un avion apres l'atter- 

i rissage. I 

! 

__ __. ___ - _- I-___ --- - . - ._ _ _  .-- -- 

I and communlcations facility to ' age de radar et communications ii I 
,-- I -  , .  - I 

I i 1 
- 5 ,  L.- I I 1 I 

.-- _ -  contrdler les avions approckfant 
I 

c 1 1 ' akroport . 
t 

I ^  Attitude. Orientation of the three Attitude. Orientation des trois 
aircraft axes with earth o r  other axes d'avion avec la terre ou autres 
references. r6f6rences. 

Autolanding. Guidance and control Atterrissage Automatique. Guidage 
of an aircraft through approach 
and landing without pilot manual 
control. contrdle manuel du pilote. 

Automatic. Control by mechanical Automatique. Contrdle par moyens 
and electronic functions instead 
of by the pilot. 

Automatic Flight Control. Control Contr6le Automatique d e  Vol. Contrdle 
by an autopilot instead of by the 
pilot. pilote. 

et contrdle d'un avion pendant 
l'approche et atterrissage sans 

mgcaniques et Electroniques en lieu 
de contrdle par pilote. 

par pilote automatique en lieu de par 

Automatic Landing System. Includes Systeme Automatique d'Atterrissage. 
controls and sensors such as auto- comprends les contrdles et sensors 
pilot, flight director, radio re- comme le pilote automatique, direc- 
ceivers, radar altimeter, couplers, teur devol,  les postes rgcepteurs 
computers, monitors and displays. radio, l'altimgtre radar, les accoup- 

les , les calculateurs, les contr31- 
eurs d'enregistrement et les d6ploye- 
ment s . 

Automatic Pilot. Device to control Pi lote Automat ique. Systsme 2 
the aircraft automatically to atti- 
tude and other guidance commands. 

contrdler l'avion automatiquement 
quant a l'attitude et autres direc- 
tives de guidage. 

Autopilot. Same as automatic Auto-Pilote. le mEme que pilote 
pilot. automatique. 

Aviation. The ar.t of flying air- Aviation. l'art de piloter un avion. 
planes. 

Aviation Safety. Elimination of Surete en Aviation. Elimination 
accidents in flying. d'accidents en vol. 
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Avioniques. Science g lec t ronique  
appliquge 2 l ' a v i a t i o n .  

FAvionics .  The sc ience  of  e l ec -  
t r o n i c s  appl ied  t o  a v i a t i o n .  

Azimuth. 'The a r c  of t h e  horizon 
t h a t  a v e r t i c a l  plahe passing 
through a heavenly body makes with 
the 'meridian of t h e  p lace  o f  obser- 
va t ion .  

Beacon. 
l i g h t  o r  e l e c t r o n i c  information pro- 
v id ing  loca t ion  and i d e n t i f i c a t i o n  
of t h e  beacon. 

A po in t  of  emission of 

Beacon Tracking. Maintaining an 
a i rborne  antenna pointed a t  t h e  
beacon so  t h a t  azimuth and eleva-  
t i o n  information may be der ived be- 
tween t h e  a i r c r a f t  and t h e  beacon. 

B l i n d  Landing. A landing without 
v i sua l  r e fe rence  t o  the  ground, 
sometimes synonomous with a l l -  
weather landing o r  automatic land- 
ing.  

Buffet ing.  Rough movement of  an 
a i r c r a f t  o r  cont ro l  sur faces .  Can 
be caused by s t a l l i n g ,  sonic  com- 
p r e s s i b i l i t y ,  o r  atmospheric turbu- 
lence o r  gus ts .  

Capture. I n i t i a l  maneuvering of  t he  
a i r c r a f t  t o  t he  l o c a l i z e r  beam-- 
e i t h e r  au tomat ica l ly  o r  manually. 

Cei 1 i n g  (Meteorology). Height o f  
t he  base of t h e  clouds (over 50% 
cloud coverage) from t h e  su r face  o r  
runway. 

Cel e s  t i a 1 Gu i dance. 
re fe rence  t o  pos i t i on  o f  heavenly 
bodies.  

Guidance by 

Ce le s t i a l  Navigation. Navigation 
by reCer-ce t o  Dosi t inn of  heaven- 
l y  bodies ,  

! 
! 
! 
I 

! 

, 

A z i m u t .  Arc de l ' ho r i zon  qde f a i t  
un plan v e r i c a l  avec l e  mgridien de 
l a  place  d 'observat ion passant  par  
un corps c e l e s t e .  I 

I 

I 

Bal i s e .  Source d'6mission de 1umi;r-e 
ou information 6 lec t ronique  donnant 
l a  l o c a t i o n  e t  l ' i d e n t i f i c a t i o n  de . . 
l a  , b a l i s e .  

Traquer a' l a  Bal i se .  Maintenir  une 
mtenne  a'erienne d i r igge  'a l a  
b a l i s e  de fason que l ' i n fo rma t fon  
d'azimut e t  d 'g l6va t ion  peut E t r e  
obtenue e n t r e  l ' a v i o n  e t  l a  b a l i s e .  

A t t e r r i s sage  sans V i s i b i l i t e .  A t -  
t e r r i s s a g e  sans re/fgrence v i s u e l l e  
2 l a  su r face ,  p a r f o i s  synonime 2 
a t t e r r i s s a g e  2 tous  temps ou a t t e r -  
r i s s a g e  automatique. 

Buffeting. Mauvais mouvement d'un 
avion ou sur faces  de con t r z i e .  I1 
peut e t r e  cam6  parmise en p e r t e  de 
v i t e s s e ,  compress ib i l i tg  sonique, 
ou turbulence atmospGrique ou 
coups de vent .  

Capture. Manoeuvrement i n i t i a l  de 
l ' av ion  au f a i s s e a u  de radiophare 
de balise--automatiquement ou manuelle- 
ment . 
Plafond (Metereologie).  Hauteur de 
l a  base des nuages (50% de couverture  
de nuages) de l a  sur face  ou de l a  
p i s t e  d 'envol .  

Guidage Cgleste .  Guidage pa r  rk f6 r -  
ende 2 l a  pos i t i on  de corps c6lestes. 

Navigation Cgleste .  Mavigation par  
rgfgrence a' l a  pos i t i on  de ccrps  ce l -  
e s t e s .  . 

. .  
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__ CADC = Central Air Data Computer. 
-Central Air Data Computer is a mech- 
-anism to provide accurate altitude, 
!..airspeed, and vertical speed data 

i I .  by electronic signals. 
! 

' , Check Flight. Flight of an aircraft 
1 to ascertain proper operation by 
: flight crew, aircraft equipment or 
a navigation o r  approach facility. 

I 

I 
' 

Civil Aviation. Flying non-mflitary 
aircraft. 

Coil ision Avoidance. Efforts to 
prevent an aircraft from uninten- 
tionally colliding with the ground, 
water, or another aircraft. 

Command and Control System. Deriva- 
tion, processing, and transmission 
of information for command and 
control purposes. 

Commercial Plane. An aircraft for 
hire used for transporting people 
and/or things. 

Compatibility. Capable of existing 
and operating together without 
conflict, 

Computer. An electronic machine 
which can perform arithmetic opera- 
tions on data according to intern- 
ally stored instructions, with the 
consequent capability to provide an 
autopilot with the signals neces- 
sary to control the aircraft. 

Concorde Aircraft. French-English- 
supersonic aircraft, 

Configuration. Structural arrange- 
ment or contour. 

1 1 Cadculateur Central de Connees I 
, ACriennes. Mgcanisme 2 pourvoir I 
' des connges prgcises d'attitude, i 
' vitesse en vol et de vitesse verti- ' 
! calepar signaux 6lectroniques. 

Vol d' Essai . Vol d'un avion 2 v&i- 
fier l'op6ration propre de l'e'quip- 
age, de l'gquipement ou d'une 
facilit6 de navigation ou d'approche. 

' 

Aviation Civile. Piloter des avions 
non militaires. 

Action d'Eviter une Collision. L'ef- 
fort de prgvenir la collision nonin- 
tentionelle d'un avion avec la 
surface, 1 'eau ou un autre avion. 

Systeme de Commandement'et de Controle. 
Dgrivation , traitement et transmis-. 
sion d'information au sens du com- 
mandement et du contr6le .. 

Avion Commercial. Avion 2 louer 
pour la trmsportation de personnes 
et/ou de matgriel. 

Compatabi 1 ite'. 
travailler ensemble sans disaccord. 

Capable 2 exister et 

Calculateur. Machine glectronique 
capable 2 faire des opgratlons arith- 
mgt iques des donne'e s con formemerit 
aux instructions accumulges inter- 
ieurement, avec la capacite' de pour- 
voir le pilote automatique des 
signaux ngcessaires 2 contrdller 
l'avion. 

Avion Concorde. Avion supersonique 
francais-anglais. 

Configuration. Arrangement struc- 
tural ou contour. 

6 
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1 
r e s t r a i n i n g ,  or governing inf luence  d i$ec t r i ce ,  cont ra ignante  ou gou- I 

_ _  _ _  - - -- - _____ __-  -- --- 
Control.  To exe rc i se  a d i r e c t i n g ,  ----?-Kt rol e. Exerc iser  me inf luence  

.-over; a device f o r  t h e  cont ro l  o f  I ':.vernante sur;  un systzme de con- 
I 
! I \ 1 t r d l e  d 'avions.  

i I 

' C o n t r o l a b i l i t e .  Capable 5 &re 
i 

,-- Control labi  1 i t y .  
I con t ro l  l ed .  

: Control Tower. Tal l  s t r u c t u r e  Tour d e  Controle.  E d i f i c e  'elev6 

Capable of  being 
cont rd lk  . 

F 1- ai rp lanes '  

-) 

I 

I I 
I 

; ' I  having s u f f i c i e n t  v i s i b i l i t y  of  an 
a i r p o r t  and t h e  con t ro l  zone t o  
d i r e c t  and con t ro l  su r f ace  and a i r -  
borne t r a f f i c  by r ad io  and/or f l i g h t  
s i g n a l s .  e t / ou  signaux de vol. 

ayant une v i s i b i l i t 6  s u f f i s a n t e  de 
l ' a 6 r o p o r t  e t  de l a  zone de con t r6 l e  
2. d i r i g e r  e t  c o n t r d l e r  l e  t r a f f i c  
de sur face  e t  a&oport6 p a r  r a d i o  

Crab A n g l e .  The d i f f e rence  between 
t h e  a i r c r a f t  heading and t h e  runway 
heading--necessary t o  maintain beam 
t r ack ing  i n  presence o f  c ros s  winds. 

Cruising. A s t a b i l i z e d  f l i g h t  
s t a t u s  e s t ab l i shed  f o r  long d i s t ance  
f l i g h t .  

Data Analysis .  Procedures f o r  
reducing t e s t  d a t a  t o  formats and 
i n t e r p r e t a t i o n s  from which con- 
c lus ions  can be proper ly  drawn. 

Data Processing System. Mechanisms 
and methods f o r  s to rage  and ana lys i s  
o f  d a t a .  

De-Crab. The maneuver requi red  t o  
e l imina te  t h e  c rab  angle  a t  touch- 
down s o  t h e  a i r c ra f t  w i l l  r o l l  down 
t h e  runway. 
u a l l y  o r  au tomat ica l ly .  De-Crab is 
not  necessary with a forward s l i p  
coupler  s ince  t h e  a i r c r a f t  lands on 
t h e  runway heading with a wing down. 

Can be accomplished man- 

Descent Tra jec tory .  The three-d i -  
mensional pa th  of  an a i r c r a f t  des- 
c'ending toward an a i r p o r t .  

A n g l e  d e  Crabe. Diff6rence e n t r e  l a  
d i r e c t i o n  de l ' a v i o n  e t  l a  d i r e c t i o n  
de l a  p i s t e  d 'envol--n$cessaire 'a 
pouvoir t r a q u e r  l a  bal ise  en prks- 
ence de vents  de travers. 

En Cro i s i e re .  Une p o s i t i o n  de v o l  
s t a b i l i s 6  6tabl.ie pour un v o l  2 
longue d i s t ance .  

Analyse d e  Donnees. Procss  2 
rkdu i r e  l e s  donnkes d'essai aux 
formats e t  i n t e r p r g t a t i o n s  peuvent 
e t re  t i r k e s  l e s  dont conclusions 
c o r r e c t e s .  

Systeme d e  Trai  tement des Donnees. 
Mkcenismes e t  methodes pour 1 'em- 
maginage e t  1 ' analyse de donnges . 
De-Crab. 
i n e r  l ' a n g l e  de c rabe  ?i l ' e s c a l e  de 
fason que l ' av ion  progresse  l e  
long  de l a  p i s t e  d 'envol .  . I1 peut  
Etre accompli manuellement ou auto- 
matiquement. Le de c rab  n ' e s t  pas  
necessa i r e  avec un coupleur avant 
puisque l ' a v i o n  a t t e r r i s s e  Z l a  
p i s t e  d 'envol  avec une a i l e  depose. 

La manoeuvre requise  2 6 l i m -  

T r a j e c t o i r e  de Descente. Le course 
2. t r o i s  dimensions d'un avion des- 
cendant +ers  un agropor t .  

7 
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Digital Computer. A computer which 
operates with binary data. 

Direction Finder. A device w j Goniomztre. Systsme montrant l a  , 

_ _ _ _  - - --- ___  - 

Calculateur Digital. Calcula teur  
o&rant 2 donnges b i n a i r e s  . 

I I 

_ _ _  - -_ - - - -  - - -  - 

, - !  
3 ' can show the direction toward ' d i r e c t i o n  vers  un s i g n a l  r ad io .  

I 1 I 

I I 
I 
I 

! radio signal. 
, t 

. ,  Display System. The visual gages, Systerne d e  Deploiement. Juages 
lights, and other cues to give v i s u e l l e s ,  feus e t  a u t r e s  i nd ica t eu r s  

. airborne information for flight. a procurer  de l ' i n fo rma t ion  agrienne 
de vol .  

Distance Measuring Equipment (DME). Equipernent ?i Mesurer La Distance 
Equipment which measures and.dis- (EMD) . Rquipement mesurant e t  mon- 
plays the distance from the aircraft 
to a beacon which is usually at 
the landing end of  the runway. 

t r a n t  l a  d is tance  d'un avion B un 
b a l i s e  qui  e s t  ggngralement au 
terme d ' a t t e r r i s s a g e  de l a  p i s t e  
d ' envol . 

Ditching. Crash landing an aircraft Arnrnerrissage Force. A t t e r r i s s a g e  5 
in a body of water. c rash  d.'un avion dans une masse 

d 'eau.  

Drag. The resistance of  a body t o  Trainke. L a  r e s i s t a n c e  d'un ob jec t  
aerodynamic forces. aux forces agrodynmiaues.  

Dynamic Stability. The degree of  Stabi 1 i te Dynamique. De& ou 
tendency of  a body to return to its 
original position when displaced. 

tendznce d'une masse 2 r e tou rne r  2 
sa pos i t i on  o r i g i n a l e  ap r s s  d6place- 
ment . 

Entry. In aviation, the initial Entrge. En av ia t ion  c ' e s t  l 'auproche 
approach t o  an airport prior t o  
executing a landing pattern, nor- 
mally visually controlled. 

o r i g i n e l l e  vers  un agroport  avant 
de per-former un dess in  d ' a t t e r r i s s a g e  , 
cont ro l6  visuellernent en ggnkral.  

Fail-Operational, Describes a Fail-Operational. Syst'eme dans 
system where -one failure (sometimes leque1 une seu le  f a i l u r e  (pa r fo i s  
more) can occur, but leaves the 
overall systems still functioning. 

p lus  qu'  une) peut se prksenter  sans 
interrompre l e  fonc t  ionernent ggneral  
des s y s t b e s .  

Fail-Passive. Used to describe a Fa i 1 -Passive. Occurence d'un 
failure mode where by a complete 
failure can occur but leaves the 
aircraft in trim, with no hard- ment ne donnant pas des signaux ... 
over signals generated by -the equip- 
nien t . 

defaut  ou une f a i l u r e  comp1Zte la is-  
san t  l ' a v i o n  en bon 6 t a t  e t  l ' 6quipe-  

8 



I 

_ _ _  __-. - - --- ---- - - .- --i . 
More properly termed --r-- Fa i 1 -Safe. Appelge proprement 

I 
! 

Fail-safe. 
_'lfail-.passive''--used to describe a 4 "failure passive"--0ccurence d'un 

1 - .  failure mode whereby a complete .- . I , 'defaut ou une failure complete 
! failure can occur but leaves the 

signals generated by the equipment; 

' Fishtailing. Short-term yawing of 
' aircraft, normally a signal x e d  in 

-Can be a result of inadequate dir- 

I, i. aircraft in trim with no hard-over 

formation flying to spread out. 

ec t i on a1 s t abi 1 it y . 
Flap Control. The mechanism to 
lower or  raise wing flaps. 

Flare Computer. Programs the flare 
maneuver upon reaching the desired 
flare altitude (normally 50-75 
feet depending on the aircraft). 

Flareout. Transition from glide 
path to landing touchdown. 

Flare-Out Guidance System. Combina- 
tion of altitude, airspeed and 
descent rate sensing to provide 
data for flare computation. 

Flight. Movement of a vehicle 
through the atmosphere. 

Flight Control. Control of the 
attitude and velocities of an 
aircraft to achieve a desired flight 
path. 

Flight Director Computer. Provides 
processing of ILS, altitude, heading 
and attitude signals f o r  display o ~ i  
the pilot/co-pilot ADI's and HSI's 
for control of thk aircraft manually. 

Flight Path. The three-dimensional 

I ! 
! 

laissant l'avion en bon etat et 
l'equipkment ne donnant pas 'des 
signaux ... ! 

Tendence de s'embarquer. Ehbardge de 
duree brkve, gdneralement un signal 'a 
voler en formation. 11 peut Etre causg 
par une stabilitg directionelle 

1 insufisante. 

Commande des Volets. .M&anisme 2 
baisser ou elever les volets de 
courbure . 
Calculateur Balise. I1 programme la 
manoeuvre de la balise 2 l'atteinte 
de l'altitude de balise desirke 
(ggngralement 50-75 pieds dependant 
dk l'avion). 

Manoeuvre d'Arrondi. Transition de 
vol  plan6 a escale d'atlerrissage. 

- -  

- - - -  _ _ - _ -  - 

Systeme Guidage de Manoeuvre d'Arrondi. 
Combinatson dPaltitude, de vitesse 
agrienne et senseur de rkgim de 
descente afin ole pourvoir des donnge 
2 calculer la balise. _ _  _ _  _ _  

Vol. Mouvement d'un vehicule dans 
1 'atmosphere. 

Commande d e  Vol. Commande de l'atti- 
tude et des vglocit6s d'un avion pour 
exgcuter une route de vol desir6e. 

Calculateur Directeur de Vol. 11 
donne le traitement de signaux de 
SAT, altitude, et attitude pour 
demonstration aux A I D S  et HSls du 
pilote/copilote pour commander l'av- 
ion manuellement . 
Trajectoire de Vol. Route 2 trois 

path of the aircraft as it progresses. dimensions de l'avion en progrss. 
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I I I 

__ _ _ _  . __ - _ _  _ _  _ - _  __ __ __ - _- 
r - - F l  i g h t  Rules. Extension of  ICAO 1 Regulations d e  Vol. Extension des  1 
t r u l e s - t o  r e g u l a t e  a i r  t r a f f i c  and , I I 

, i- f l i g h t  s a f e t y .  

' Essai en Vol. Dgtermination agro- ' 

rkgula t ions  de 1'ICAO 2 rggu le r  l e  
:'clo: r ; : j :  1 I i t r a f f i c  adr ien  et l a  su re tk  ,de VOI.. 

1 
-, 5 ' I F 1  ight  Test. A i r b o h e  determina- 

' t i o n  o f  opera t ion  condi t ion  of per tke  des condi t ions d 'opkra t ion  
: aircraf t  equipment o r  ground f a c i l i -  de 1' 6quipement d 'avion ou des  
1 t i e s .  ' f a c i l i t g s  de sur face .  I 

' Sometimes p e r t a i n s  t o  experimental  11 appar t iens  p a r f o i s  aux dktermina- 
determinat ions of  new o r  research  t i o n s  d 'avion neuf ou de recherche.  
a i r c ra f t .  

F l igh t  T i m e .  Planned time from Temps de Vol. Temps p ro je t6  du 
takeoff  t o  a r r i v a l  over  pene t r a t ion  
f i x .  po in t  de pene t r a t ion .  

dkcollage 5 l ' a r r i v k e  au dessus du 

Gimbal. Support o f  a gyroscope Gimbal. Support du gyroscope permet- 
which al lows c e r t a i n  degrees of  
freedom. 

t a n t  un c e r t a i n  degr6 de l i b e r t g .  

G 1  i d e .  Low o r  unpowered descending Vol Plan&. Vol descendant bas  ou 
f l i g h t .  sans puissance.  

G l i d e  Path.  In  t h i s  case, t h e  ILS Pente d e  Descente. En ce case 
beam i n  t h e  v e r t i c a l  ( l ong i tud ina l )  l a  b a l i s e  S A 1  du plan v e r t i c a l  ( l ong i -  
plane.  t u d i n a ~ . )  . 
G l i d e r .  Unpowered a i r c ra f t ,  towed Planeur.  Avion sans pu i s sa rxe ,  re-  
t o  f l i g h t  a l t i t u d e  i n  many cases .  morqug ggnkralement 5 1 ' a l t i t u d e  de 

vol . 
Ground Control led Approach Radar Radar d'Approche Cornmande d e  Sur- 
(GCA).  A system o f  p rec i s ion  r ada r  f ace  (ACS). Systsme de g rgc i s ion  
t o  t r a c k  and guide an a i r c r a f t  on an r ada r  2 su iv re  e t  d i r i g e r  un avion 
approach pa th .  The ground opera tor  su r  l a  rou te  d'approche. L' opkra- 
advises  t h e  p i l o t  of  necessary t e u r  de sur face  c o n s e i l l e  l e  p i l o t e  
co r rec t ions  i n  azimuth and eleva-  des co r rec t ions  d'azimut e t  d 'glkva- 
t i o n .  t i o n  nkcessa i res .  

Ground S ta t ion .  A.ground based S ta t ion  Radio au s o l .  Une f a c i l i t k  de 
f a c i l i t y  f o r  r a d i o  naviga t ion  o r  
commun i c a t  i on. l a  sur face .  

navigat ion ou communication s i t u e k  2 

Gu i dance, The information requi red  Guidage. Information ngcessa i re  Z 
t o  guide an a i r c ra f t  from one s e t  
of  p o s i t i o n  and f l i g h t  condi t ions  
t o  another  des i r ed  set  of p o s i t i o n  
and f l i g h t  condi t ions .  

d i r i g e r  un avion d'une s & r i e  de 
' p o s i t i o n s  e t  condi t ions  de v o l  2 une 
a u t r e  s k r i e  de p o s i t i o n s  e t  condi- 
t i o n s  de vol .  
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- 
-- i [--Systeme de Guidage. Mkcanisme ngces- 

1 saire B colecter et traiter Ifinfor- 
:mation de guidage en une forme util-' 

-- - - -  i- Guidance Sys tem. The mechanisms 
/-required to assemble and process 
1 -  guidance information into a useable- -. 

I 
! 1 isable. I I 

I i I 
I I 

. 1 '  

5 

. velocity. 1 la vglocite du vent. 

1. - 

' -  Gust. An abrupt change in wind Rafale. Une changement brusque de 

Gyro Compass. A gyroscope slaved Compas Gyro. Cyroscope attach6 2 
to a compass to provide a stable 
azimuth reference. ence azimut stable. 

un compas pour conner une r6fkr -  

Handling Quality. The response 
characteristics of the flight' con- 

- trol system. 

Hardward. A manufactured article 
of metal. 

Hazard. 
our to existence. 

A situation o r  item danger- 

Head-Up Display (HUD). Visual in- 
formation presented to the pilot 
in his normal "head-up" line of 
sight, usually a windshield proj- 
ection scheme. 

Height Finding. A capability of 
ground radar to determine the 
altitude of an aircraft. 

Qual i t6 de Commande. 
istiques de rgponse du systsme de 
commande de vol. 

Les. character- 

Quincaillerie. Article mgtallique 
f abr i qu6 . 
Hasard. Situation ou chose danggr- 
euse B l'existence. 

.. - _. 

Lecture tGte Haute. _Information 
visuelle pr6sent6e au pilote dans la 
ligne de vue normale, ggngralernent 
w e  projection au pare brise. 

Determination de La Hauteur. Capa- 
bilit6 de radar de surface ?i dkter- 
miner l'altitude de l'avion. 

Helicopter. An aircraft supported H61 icoptGre. Avion soutenu et pro- 
and powered chiefly by propellers 
rotating on a vertical axis. pulsnurs tournant verticalement. 

pulsk principalement par des pro- 

Heliport. A-landing area specifi- Heliport. Terrain d'atterrissage 
cally for helicopters. specifique pour helicoptsres. 

Homing Device, A radio device which Guidsge par Radio vers Station Emet- 
indicates the direction to the Systsme 2 radio indiquant la 
transmitter. direction au poste kmetteur. 

trice. 

Hovering. The.act of a helicopter Vol Stat ionnai re. Act de l'hclicop- 
remaining motionless in the air. tkre 'a rester dans l'air sans mouvement. 

Inertial Guidance. Utilization of Guidage Inertie. Utilisation de sys- 
inertially stabilized devices to 
derive guidance information. 

tgmes d'inertie stabilisks 2 obtenir 
de l'information de guidage. 

11 
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Navigation Inertie. Dgrivation d'in- i formation de navigation en utilisant 

, - _- - -- - - - 
t- Inertial Navigation. Derivation 
on naiigation information by util- 1 ization of inertially stabilized 

i devices, 

I Inertial Velocity. Velocity data 

~ !.des systgmes stabilis6s d'inertie. 
I 

I 
Velocite Inertie. Donnges de veloc- 

. l -  i- 
z I 

I - I  .- 

. derived by utilization of iiertially 

. stabilized devices. 

. -  I Instrumentation. k.loosely applied 

cessing, or  transmission of data. 
.term concerning recording, pro- 

Instrument Approach. An approach 
flown without visual reference 
outside of the aircraft. 

Instrument Flight. Flight with 
reference to cockpit instruments 
instead of visual reference 
outside the cockpit. 

Instrument Landing System (ILS). 
Ground transmitters providing 
lateral and longitudinal beams 
f o r  aircraft guidance on final 
approach. 

Instrument Panel. 
struments mounted generally in 
view of the pilot. 

A group of in- 

Jet Plane. An aircraft powered one 
o r  more turbojet engines. 

Landing Aid. Generally a ground 
base radio facility for navigation 
purposes. 

Landing Attitude. .The angle of.the 
longitudinal axis of the aircraft 
with the runway at the moment of 
landing. 

Landing Gear. The wheels, brakes 
and struts of a land-based aircraft. 

it6 obtenues en utilisant des 
I systsmes stabilisgs d'inertie. 
1 

Instrumentation. Terme appliqug au 
large a l'enregistrement, au traite- 
ment ou 1'6mission de donnges. 

Approche aux Instruments. Approche 
faite sans refgrence visuelle au 
dehors de l'avion. 

Vol aux Instruments. Vol a &fer- 
ence aux instruments du poste d'eqGip- 
age en lieu de refgrence visuelle au 
dehors du poste d'gquipage. 

Proce'ds d 'At teri ssage sans 

procurant des balises latcrales et 
longitudinales > guidage d'avion 
1' approche finale. 

Planche de Bord. Groupe d'instru- 
ments montgs ggngralement en vue du 
pilot e .  

' Visibilitg. Emetteurs de surface 

- - -._-- - --_ . 

Avion 2 Reaction. 
un seul ou par plusieurs turboreac- 
teurs. 

Avion propuls6 par 

Aides > L'Atterrissage. En general 
une radio 5 la surface 5 l'usage 
de la navigation. 

Atti.tude d'Atterrissage. L'angle de 
l'axe longitudinal de l'avion avec 
l a  piste d'envol au moment de l'at- 
terrissage. 

Train d'Atterrissage. Les roues, 

de terre. 
. freins et entretoises d'un avion 
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Lateral  Control.  con t ro l  of motion 
about t h e  longi tudina l  a x i s  of t h e  

- a i r c r a f t ,  gene ra l ly  by movement of 
a i l e r o n s .  ' 

- 4 1 I- i-- I 

i Lateral  Cbupler (Computer). Pro- 
. ' cesses  t h e  ILS l o c a l i z e r  s igna l  t o  

I -  automat ica l ly  cont ro l  t h e  a i r c r a f t  
' - a long  t h e  beam. 

provide a s epa ra t e  output t o  t h e  
p i l o t ' s  instruments  f o r  v i sua l  
d i sp l ay  . 

Some couplers  a l s o  ' 

L i f t . 
an a i r c r a f t .  

The aerodynamic support of  

Lift-Drag. A r a t i o  used i n  d iscus-  
of g l i d e  path angles .  s ion  

Line 
t i o n  

Loca 

of F1 i g h t .  
o r  pa th  of t h e  a i r c r a f t .  

The extended d i rec-  

i z e r .  ILS beam i n  the  ho r i -  
zontal  ( l a t e r a l )  plane.  

Longitudinal Control.  Control 
. about t h e  p i t c h  a x i s ,  t he  a i r -  

c r a f t  t a i l  moving up o r  down. 

Low Al t i t ude .  A r e l a t i v e  term, 
gene ra l ly  considered t o  be f l i g h t  
between 100 f e e t  t o  3,000 f e e t  
above t h e  su r face  of  t he  t e r r a i n .  

Low V i  s i b i  1 i t y .  Any weather condi- 
t i o n  l e s s  than t h r e e  miles v i s i b i l -  
i t y ,  i . e . ,  l e s s  than v i sua l  f l i g h t  
r u l e  condi t ions .  

Luminaries. Any l i g h t s  o r  sources 
of i l lumina t ion .  

Malfunction. Fa i lu re  t o  o r  improp- 
er func t ion;  abnorna l i ty .  

Maneuverability. Ease of con t ro l ,  
u s u a l l y  cont ra ry  t o  s t a b i l i t y ,  

I 

mouvement des  a i l e r o n s .  I 

I 
Covmande La te ra l .  Commande des 
mouvement autour  de l ' a x e  longi tu-  
d i n a l  de l ' a v i o n ,  g6nkralement pa r  

Coupleur Lateral  ( C a l c u l a t e i r ) .  
Transforme l e s  signaux du l o c a l i s a -  
teur SA1 a commander l ' a v i o n  auto- 
matiquement l e  long  de l a  b a l i s e .  
Cer ta in  coupleurs donne a u s s i  un 
dkbi t  separ6 aux instruments  du 
p i l o t e  pour p re sen ta t ion  v i s u e l l e .  

Partance.  Le support  ae'rodynamique 
de l'avion. 

i 

I I 

Portance-trainge.  L a  propor t ion  
employee' en d i scu tan t  l e s  angles du 
t r a j e c t o i r e  de planeur .  

L i g n e  de Vol. 
prolongke de l ' a v i o n .  

Di rec t ion  ou rou te  

Droite de Bal isage.  Balise SA1 au 
p lan  ho r i zon ta l  ( l a t e r a l ) .  

Commande Longitudinal.  Commande de 
l ' a x e  de pas ,  l a  queue de l ' avfon  
montant ou descendant. 

A l t i t u d e  Basse. Expression r e l a t i v e ,  
consfderke gkn6ralement a S t r e  un 
vo l  e n t r e  100 e t  3,000 p ieds  au 
dessus de l a  sur face  du t e r r a i n .  

V i s i b i l i t g  Mauvaise. Toute condi- 
t i o n  atmosphkrique donnant moins de 
t r o i s  miles  de v i s i b i l i t k ,  c ' e s t  a 
d i r e ,  moins que l e s  condi t ions  de 
r egu la t ion  de vol v i s u e l .  

Lumieres. Toute lumi?re  ou source 
d ' i l lumina t ion .  

Mauvais Fontionnement. F a i l u r e  ou 
fonct ion impropre, abnormalite'. 

Maniabi l i tg .  Aisance de commande, 
gknkralement c o n t r a i r e  a l a  s t a b i l i t 6  . 
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between p i l o t  and a i r c r a f t .  r -  

Microwave Communication. Broad- 
case  gene ra l ly  of  a wavelength 
frequency of 10 megacycles o r  
higher .  

I proque de p i l o t e  e t  avion. 

Monitor. A term used p a r t i c u l a r l y  
loose ly .  I t  i s  b e s t  used i n  i t s  
s t r i c t e s t  sense,  a s  a comparator be- 
tween e i t h e r  two o r  more outputs  
(or  i npu t s )  o r  between an output  
(or input )  and a se l ec t ed  datum. A I 

monitor becomes a l i m i t e r  when it i s  
s e t  up t o  perform some v i t a l  ac t ion  
(e .g .  disconnect ion)  when an output 
( input )  exceeds a p resec r ibe  l i m i t .  

Navigation. The a r t  o f  determining 
p o s i t i o n ,  course,  and d i s t ance  t r a v -  
e led  by a veh ic l e  by t h e  p r i n c i p l e s  
of geometry and astronomy and by 
r e fe rence  t o  device (as  r a d a r ,  bea- 
cons, o r  instruments)  designed a s  
a i d s .  

Communication 'a Ondes Ultra  Courtes.  
En genera l  l a  r a d i o  d i f f u s i o n  d'une 
longueur d'onde de 1 0  ge'gacycles ou 
p lus .  

_ -  
Moniteur. Un terme employe' t r k s  
l ibrement .  
en le sens l e  p lus  s t r i c t  come  com- 
pa ra t eu r  e n t r e  un ou p lus i eu r s  d k b i t s  
(ou en t rge )  ou e n t r e  un de'hit (ou 
en t rge )  e t  une donne'e cho i s i e .  Un 
moniteur devient  un l i m i t e u r  quand 
il e s t  c o n t r u i t  2 accomplir une 
a c t  ion ess en t  i e l l e  (decouplage per  
exemple 1 quand un debi t  Centr6e 1 
est en exc5s de l a  l i m i t e  p r e s c r f t e .  

Navigation. L ' a r t  de de'terminer l a  
p o s i t i o n ,  l a  course e t  l a  d i s t ance  
qu'un vehicule  a voyage' au moyen des  
p r inc ipe  de gkometrie e t  d'astrononiy 
e t  par  re fkrence  ouse systsmes d ' a ides  
( come  radar, balises ou ins t ruments ) .  

I1 e s t  emcloy6 l e  mieux 

Navigation A i d ,  Devices t o  faci l i -  ' A i d e s  > Navigation. Systsmes 2 f a c i -  
t a t e  naviga t ion ,  such as r a d i o  l i t e r  l a  navigat ion come l e s  pos t e s  I 

s t a t i o n s .  gmeteurs . 
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3 j Operation: Research. The science . 
of determining the optimum methods 
of use o r  allocation of existing . 

L capabilities 01% facilities. I 

I 

1 .- --- ..-. -- -. 

[-Navigator. Member of a flight crew r-Nazgatuer. Membre d'gquipage de vol' 
r'whose primary duties involve navi- 
!--gation. I-' 

ayant .la navigation comme obligation 
? r.~;,? g;-! 2 1 7 f primaire . I 

I ! I I 
Recherche d'0perat ions. La 'science I 
de dgterminer les meilleurses 
methodes 2 user ou assigner les 
capabilit6s ou facilitks existantes. , 

Optical Images. Visible projections 
such as in a Heads-up display. 

Optical Radar, Direction and dis- 
tance determined by measuring 
reflected light pulses often from 
laser beams. 

Optical Tracking. Ground observa- 
tion of vehicle movement by a 
slewing telescopz and/or photo 
theodolites. 

Optimization. Adjustment to achieve 
conditions producing the best results, 
such as economy, speed, o r  smooth- 
ness. 

Overshoot. TO land too far down 
the runway, passing a desired OT 
safe landing area. 

Payload. 
to carry passengers, cargo, or  
ammunition not required for normal 
operation. 

The capacity of an aircraft 

Performance . 
ting characteristics of an aircraft, 
such as airspeed, range, climb 
rate, etc. 

The mcasurab 1 e opera- 

Phototheodol i tes. A theodolite 
mounted on a camera capable of 
taking a series of picture.s of 
known surveyed position. 

Pilot. The operator who flies an 
aircraft. 

Images Optiques. Projection visible 
comme dans use lecture tEte haute. 

Radar Optique. Direction' et dis- 
tance dgtermin6es par le mesurement 
des pouls rkflechis de lumiere 
souvent de balise laser. 

Poursuite Optique. Observations de 
surface de mouvement v6hiculaire 2 
l'aide d'un t6lescope pirotant et/ou 
de photos th6odolites. 

Optimisation. Ajustement a obtenir 
les meilleurs rksultats comme 6co- 
nomie, vitesse or bon fonctionnement. 

Atterrissage Trop Long. Atterrir 
trop loin sur la piste d'envol, 
passant un point d'atterrissage sfir 
desirg. 

Charge Utile. Capacit6 d'un avion 
a transporter des passsgers, du 
cargo ou de l'ammunition qui ne 
santpas nkcessaire a l'op6ration 
normale. 

Rendement, Les charact6ristique 
d'op6rations mesurables d'un avion 
comme la vitesse, la portge, la 
prise de la hauteur, etc. 

Cinetheodolites. Th6odolite mont6 
sur un appareil photographique cap- 
able de prendre une s&ie de photo- . 

graphs de positlons gcpentges connues. 

Pilote. Opgrateur qui pilote l'avion. 
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- --!-- Pilot-In-The-Loop. An automatic I 
approach where t h e  p i l o t  is  given 

j 

1 
~ enough v i s u a l  information t o  permit 

him t o  be' t h e  dec is ion  making ele;  
ment i n  emergencies o r  out  of t he  
ordinary s i t u a t i o n s .  r i 

I 

Pitch (Motion). Motion about t h e  
l a t e r a l  a x i s  of  an a i r c r a f t ,  nose 
up o r  down. 

Pos i t ion F i nd i ng . Determinin t h e  
loca t ion  o f  t he  a i r c r a f t ,  p ro  % ably 
by r a d i o  f i x e s .  

PrecJsion Amroach Radar ( P A R ) .  
ATC operated from t h e  ground t o  
monitor a i r c r a f t  on f i n a l  approach 
on the. ILS. 

Prototype. A pre-production sample 
of an i tem, used f o r  t e s t  purposes 
p r i o r  t o  committing t o  production. 

Radar. A device f o r  obtaining 
Radio Distance and Range from 
pulses  r e f l e c t e d  from an a i r c r a f t ,  

Radar Approach Control.  A f a c i l i t y  
which con t ro l s  approach t r a f f i c  by 
radar .  

Radar Beacons, A transponder,  
u sua l ly  a i rborne ,  which codes and 
ampl i f ies  a r ada r  r e t u r n .  

Radar Ref lec tors .  An i n e r t  s t r u c -  
t u r e  shaped t o  amplify a radar  
r e t u r n .  

Radarscope. 
r ada r  device.  

The d i sp lay  tube of a 

Radio Alt imeter .  ,Device t o  measure 
absolu te  a l t i t u d e  by measuring t h e  
time f o r  r ad io  pulse  t o  t r a v e l  t o  
t h e  t e r r a i n  su'rface and back. 

'. 
___  
Pilote dans l a  boucle. Approche ' 

aut  omat i que ave c i n  f ormat i on 
v i s u e l l e  s u f f i s a n t e  B per- 
met t re  l e  p i l o t e  d ' z t r e  l'€Xment 
de dgcis ion en case d'urgence ou de 
s i t u a t i o n  en dehors de l ' o r d i n a i r e .  

! - -  
Tangage (Mouvement) . Mouvement autour  
de l ' a x e  Ia t6ral  d'un avion,  l e  nez 
dans l ' a i r  ou ve r s  l a t e r r e .  

Trouver La Pos i t ion .  Dkterminer l a  
l r c a t i o n  de l ' a v i o n  probablement a 
;'aide de f i x e s  a r a d i o .  

_. . 

Radar Approche de Prec is ion .  Operk 
par  ATC de l a  su r face  3 s e r v i r  de 
moniteur aux avions pendant l ' appro-  
che f i n a l e  s u r  l e  S A I .  

Prototype. Echant i l lon  d'&e chose 
servant  comme p iece  d ' e s s a i  avant 
e'en.commencer l a  manufacture. 

Radar. 
r a d i o  e t  l a  parte'e de pouls  renvoygs 
d'un avion. 

Systsme 3 o b t e n i r  l a  d i s t ance  

Commande Approche Radar. f a c i l i t k  
commandant' l e  t r a f f i c  d'approche 3 
l ' a i d e  de radar. 

Phare Radar. Un e'metteur-receveur, 
gknkralement a6roporte  , mettant en 
code e t  ampl i f ian t  un r e t o u r  radar. 

Reflecteurs  Radar. S t ruc tu re  i n e r t e  
form6 a ampl i f i e r  un r e t o u r  r ada r .  

Radarscope. Tube de demonstration 
d'un systzme r a d a r .  

Altim'etre Radio .  Systsme B mesurer 
I ' a l t i t u d e  absolue' pa r  mesurant l e  
temps necessa i r e  2 un pouls  r a d i o  2 
voyager vers l a  su r face  du t e r r a i n  
e t  r e tou rne r  . 
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i - Range. 1. The one-way d i s t ance  an r Pocrtge. 1. Distance 2 sens unique ' 1 aircraf t  is capable  o f  f l y i n g ,  
1- 2 .  A naviga t ion  p a t t e r n  formed by - -  - 2. Modsle de navigation form6 par ' 

I L r a d i o  s i g n a l s .  1 des signaux radio. I 
j Readout. Visual p re sen ta t ion  of  , Lectu;e. Prksentagion visuelle de 

q'un avion est capable 2 voler. I 1  

I I 1 
I 
I < .- 7 

C I  
-) - I 

. d a t a  from some source.  I donnkes d'une source. , 

i Real T i m e ,  A t  t h e  same time, no ' Temps Reel. Au mEme temps, sans 
, delay.  

Rela t ive  Coordinate Sys tem,  A se t  
of coord ina te  axes o r i e n t  r e l a t i v e  
t o  phys ica l  axes of t h e  s t r u c t u r e .  

Rendezvous, Assembly a t  a given 
p l a c e  by p r i o r  p lans .  

Roll .  Rotat ion o f  an a i r c r a f t  
gene ra l ly  about t h e  l i n e  of  f l i g h t :  

Roll-Out. Control of t h e  a i r c r a f t  
from touchdo-m u n t i l  slowed down t o  
t a x i  speed. 
v i s u a l l y  by t h e  p i l o t  o r  automati-  

This  can be accomplished 

' c a l l y ,  depending on t h e  v i s i b i l i t y ,  

Route, 
an a i r c r a f t ,  e s p e c i a l l y  along es- 
t a b l i s h e d  ai.r ways, 

The planned f l i g h t  path o f .  

Runway. A hardened s t r i p  of  ground 
a t  an a i r p o r t  f o r  landing and take- 
o f f  o f  a i r c r a f t ,  

Safety Belt. A b e l t  f o r  holding a 
person i n  t h e  s e a t  of an a i r c r a f t .  

S a t e l l i t e ,  In  t h i s  case,  refers  t o  a 
small companion a i r p o r t  o r  r a d i o  fa -  
c i  l i t y  . 
Scanner. 
r ada r  device .  

A searching antenna of  a 

retard. 

System Rela t i f  d e  Coordonn6es. Une 
serie d'axes de coordonngtes, orientgs 
relativement aux axes physiques de la 
structure. 

Rendez-vous. Assemblke B une place 
determinke par consentement 2 
1 ' avanc e. 
Roul is. , Rotation d'un avion au 
long de la ligne de vol. 

. . .Commande de l'avion du moment 
qu'll touche la terre jusqu's 
le ralentissement 5 vitesse de 
roulement. 11. peut &tre accompli 
visuellement par le pilote ou auto- 
matiquement dependent 'I la visibilitk. 

Route. Route de vol d'un avion 
ggnkralement au long des routes 
akriennes etablies. 

Piste d'Envol. Bout de terre dur 
dans un agrcport pour l'atterrissage 
et le delollage d'avion. . 

Ceinture  de Secur i t e .  Ceinture 2 
tenir m e  personne dans le sigge 
de l'avion. 

S a t e l l i t e .  Dans ce cas il refers 2 
un akroport ou facilitk rad-io compagne 
de petites dimensions. 

Dechiffreur .  Antenne de recherche 
d I un sy's t &:e radar. 
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A belt for holding a 
the seat of an aircraft. 

T--- Ceinture de Siege. Ceinture B tenir 
f . m e  personne dans le sikge de l'avion. 

y-:c.  I ..., -. ,&>&L~<< . - !  -- ' -  ! . 7 - .. 

Servomechanism. ~n automatic de- 
vice for controlling large amounts 
of power by means of very small 
amounts of power and correcting per- 
formance of a mechanism t o  a desired 
standard by an error-sensing feed- 
back (as in an autopilot). 

Shear Stresses. A stress that re- 
sults from the shear of  an elastic 
solid and is-measured by the force 
per unit area exerted by adjacent 
mutually displaced layers upon 
each other in the plane cominon to 
both. . 

Shock Absorber, Device for change 
of short term shock to a longer 
term force such as an oleo pump 
on an aircraft landing gear. 

Short Take-Off and Landing Plane 
(STOL). An aircraft which uses 
highljft devices to operate out of  
much smaller runways and at slower 
speeds than average aircraft. 

Simulation. Use of  an electronic 
computer to simulate the dynamic 
physical characteristics such as 
the controls and response of an 
aircraft. 

Skid Landing. Landing gear wheels 
are replaced by skids such as the 
main gear of the X-15. 

Soft Landing, Landing at low rate 
of descent with low vertical de- 
celeration forces. 

Spinoff. . A side result of a devel- 
opment beyond the primary objective, 
an unexpected use of a developed 
item. 

I Servomecanisme. Systkme automatique ' 
2 commander de grandes quantitgs d'&- 
ergie au moyen de petites quantites ' 

d'knergie et de rendement correc- 
tionel d'un mgcanisme B un degrg . 

desirk au.moyen d'an senseur d'erreur 
rgggnerateur (comme dans un auto- 
pilot e ). 

Tension de Cisaillement. Tension 
rgsultante de cisaillement d'un 
solide glastique qui est mesurg par 
la force de la section unit6 deploy6 
par des couches adjacentes deplackes 
mutuellement l'un sur l'autre dans 
le plan commun 2 tous deux. 

Amortisseur. Systeme changer un 
chock de brkve durge dans une force 
de durge plus longue come une 
pompe 2 huile de l'engrenage d'at- 
terrissage d'un avion. 

Avion 3 Decollage et Atterrissage 
Court (ADAC) . Avion utilisant des 
systkmes de ddcollage 'a hauteur Z 
ope'rer de pistes d'envol plus 
petites et 2 une vitesse plus lente 
que les avions moyens. ' 

Simulation. Employ d'un calculateur 
glectronique 2 simuler les charac- 
tgristiques dynamiques et physiques 
comme les commandes et les rgactions 
de l'avion. 

Atterrissage a' Patinage. Les roues 
d'atterrissage ont 6t6 remplacges 
par des patins comme l'engrenage 
principal de l'X-15. 

Atterrissage Doux. Atterrissage 2 
descente lente avec des forces 
lentes de d6ckl6ration. 

... Rgsultat d'un developement au dela 
de l'objectif primaire, l'uszge in- 
attendu d'un produit developg. 
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abi 1 i ty Having t dency-to remain in 

. - I .- - 
an inherent ten- 
desired position 

I 
1 displaced. 

r r-- 
'' Stability and Control. ' 
: environmental and pilot induced 
' forces. 

and to return to that position when 
z 

Here the 
science of aircraft responses to 

Stall-Warning Indicator. A device 
to measure angle of attack, warning 
the pilot when the angle approaches 
stall limits. 

State-Of-The-Art. The current 
capability of society to cope 
with specific technical problems. 

Supersonic Transport (SST). The 
general term for air transport 
faster than Mach 1 has become more 
specifically applied to the effort 
in the U .  S. by FAA and the Boeing 
Company. 

Surveillance Radar, Normally ground 
radar which ;lots the geographic 
(or Plan Position) locations o f  
target aircraft, with relatively 
low accuracy compared to PAR. 

Swept-Back Wings. Those in which 
the center of  chord angles rear- 
ward further from the fuselage. 

System. A combination of  inter- 
working men and machines which must 
be analysed from an overall view- 
point. 

Systems Engineering. The progres- 
sively more detailed analysis of 
overall system requirements to de- 
termine specifications from which 
the system can be fully developed. 

Take-Off. The act' of an aircraft 
leaving the ground or water t o  be- 
come airborne. . 

. _ _  1-1 

I i 

, _ _ _  - -- 
i Stabilite. Tendence inhgrente 2 I 
I 

I avoir gtk deplacg. 
I 

, Stabil ite et Commande. Ici'la 

rester dans m e  position desirge et 
' 2 revenir 2 cette position aprss 

I i 
I 

science d'aviation &pond aux forces 
introduites par l'environement et 
le pilote. 

lndicateur de Decrochage. Systzme 
2 mesurer l'angle d'attaque, aver- 
tissant le pilote quand l'angle 
approche les limites de dgcrochage. 

Etat de L'Art. Capabilitg courante 
de la societg 2 surmonter des prob- 
lemes technicaux specifiques. 

Transport Supersonique (TSS) . Terme 
general d'un avion plus vite que 
Mach 1 a 6t6 appliqug plus spgci- 
fiquement 3 l'effort aux Etats Unis 
de 1'Agence Fedgrale d'Aviation (FAA) 
et' la Compagnie Boeing. 

Radar Surveillance. Radar de surface 
tracant; les locations ggographiques 
(ou Plan Position) d'avion de cible 
avec m e  prgcision relativement 
pauvre en comparaison avec PAR. 

Ailes en Fleche. Ceux dont le centre 
des angles de cordes est plus 2 
l'arriere du fusilage. 

Systeme. Combinaison d'homme et 
machine travaillant ensemble qui doit 
Stre analys6e de tous points. 

Logistique de Systeme. L'analyse 
plus detailge de tous les exigences 
du systsme 2 &terminer les speci- 
fication 2 developer le systeme com- 
pletement .. 
Decol lage. 
la terre et l'eau et devenant a6ro- 
port6. 

Acte d'un avion quittant 
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1 [-Taxi i n g .  Movement of  an a i r c r a f t  -7 Rofilage au Sol.  Mouvement d'un avion 
- _______ __ _-I -- - --- - --- -__ 

on the  ground under i t s  own power. 
",. ,> 

(-Technology. The t h e o r e t i c a l  know- 

1- t r i a l  arts .  

1- Terminal. 
' such as t h e  terminal  r ad io  f i x ;  

ir 2 

5 / -  ledge of i ndus t ry  and t h e  indus- 
F -  ~ 

I _ _  
Used loose ly  as ending 

~ more o f t e n  a s  t h e  bui ld ing  where 
passengers a r e  debarked o r  loaded 
on a i r c r a f t .  

j B terre par sa puissance propre. I 
(!ne, ':':'Ll:,: i 

I 1 Technolog i e. Connaissance thgorique 
de l'industie et des arts industriels. , 

i 

.. . . - 7 : '  I 
I I I 

Terminal. Employ6 au large pour in -  
diquer la fin come dans fixe termi- 
n a l  radio; plus souvent come 
1'6difice de dgbarquement et charge- 
ment des voyageurs de l'avion. 

Terminal F l i g h t .  F ina l  of a 
group of f l i g h t s ,  such as i n  a day 
o r  a t r i p .  

Ter ra in .  
o r  t h e  condi t ion  of  t h e  sur face .  

The su r face  of t he  e a r t h ,  

Theodol i te .  One of severa l  sur-  
veying and astronomical devices f o r  
measuring hor izonta l  and v e r t i c a l  
ang1.e~  by means of a te lescope  turn-  
ing on both axes.  

Thro t t l i ng .  Adjusting t h e  speed/ 
power of an engine.  

Thrust Vector Control.  A method by 
which some VTOL a i r c r a f t  a r e  con- . 
t r o l l e d  by t i l t i n g  engines o r  a i r  
flow, 

Touchdown. The a c t  of meeting the  
ground a f t e r  having been a i rborne .  

Tower. 
v i s i b i l i t y  f o r  c o n t r o l l i n g  a i r p o r t  
t r a f f i c  . 

A manned s t r u c t u r e  with good 

Tracking. Using a device which con- 
t i n u a l l y  po in t s  a t  a des i red  t a r g e t ,  
o r  maintains a ' r a d a r  i nd ica t ion  of  
t a r g e t  l oca t ion .  

Vol Terminal. La fin d'un groupe de 
vols come en un jour ou une excur- 
sion. 

Terra in .  Surface de la terre ou les 
conditions de la surface. 

Theodoli te .  Un de plusieurs systgmes 
d'arpentage et d'astronomie 2 mes- 
urer les angles horizontaux et ver- 
ticaux au moyen d'un telescope 
tournant sur deux axes. 

- - _ _  . 
Reduire Les Gaz.  Adapter la 
vitesse/puissance d'un moteyr. - 

Commande Vecteur de Poussee. Methode 
?i commander certains avions ADAV en 
inclinants les moteurs ou le &bit 
d'air . 
Impact. Acte de rejoindre la terre 
apres avoir 6t6 agroporte. 

Tour. 
bilit6 excellente 2 commander le 
traffic de l'akroport. 

Edifice ?i equipage 2 visi- 

Poursui te .  Employant un systsme 
pointant continuellement 2 un cible 
desir6, ou maintenant une indication 
radar de la location du cible. 

f r a f  f i c Control . A communications Commande d u  T r a f f i c .  Facilitk 2 
and d a t a  f a c i l i t y  f o r  con t ro l l i ng  
a i r  t r a f f i c  i n  a s p e c i f i c  area. 

communications et donnges 2 commander 
le traffic akrien dans un secteur 
specifique. 
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A device t o  r e t u r n  a I---'Emptteur-Recepteur. Systzme 2, ITfrYnsponder. -coded r e p l y  when in te r roga ted  by an 1 re tourner  une rgponse en code aprks 

- a c t i v e  r a d i o  device.  ' I  ;r ~ 

' \  \, i ,,-I * avoi r  g t g  in te r rogg  par un systkme 
I I 1 

I . I  
- 7  
a' 1. - 

I-. Turbojet  E n g i n e .  

, a i r  a t  high temperatures a f t e r  cam- 
: press ing  it turbo  device.  

One which opera tes  
. I on t h e  p r i n c i p l e  of expel l ing  heated 

i .  
Turbulence. I n s t a b i l i t y  of  an a i r  
mass which causes random a i r  
v e l o c i t i e s .  

Veh icl e .  
of  people o r  ob jec t s .  

A machine f o r  movement 

Velocity.  
angular  desc r ip t ion .  

A speed vector  with an 

Ver t ica l  Landing. Generally appl ied 
t o  any a i r c r a f t  t h a t  can land o r  
take-off  i n  less than t h r e e  times 
i t s  length .  

Vert ical  Take-Off and Landing Cra f t .  
An a i r c r a f t  which takes-of f  and lands 

ho r i zon ta l  movement near  t h e  runway, 
. v e r t i c a l l y  with l i t t l e  o r  nor 

V i s i b i J  i t y .  The hor izonta l  d i s t ance  
a t  which one can r e a d i l y  i d e n t i f y  
ob jec t  i n  s p i t e  o f  r a i n ,  fog, e t c .  

Visual F ie ld ,  The angle open f o r  
open v i s i o n  from an a i r c r a f t  cockpi t ,  

Visual S i g n a l .  Generally a f l a sh ing  
or co lo r  l i g h t  t o  cont ro l  o r  warn 
a i r p o r t  t r a f f i c ;  sometimes hand 
s i g n a l s  f o r  formation f l y i n g  o r  
parking a i r c r a f t .  

V/STOL. A i rc ra f t  capable o f '  
v e r t i c a l ,  or shor t  takeoff  and 
1 anding. 

4 
I I 

I 
I I 

de r a d i o  a c t i v e .  

Turbo Reacteur. Opgrant su r  l e  
p r inc ipe  d'expulsion d ' a i r  chaude 2, 
des temperatures t r k s  g l e d e s  
ap r s s  compression de systkme tu rbo .  

Turbulence. I n s t a b i l i t g  d 'une 
masse d ' a i r  causant des v e l o c i t g s  
d ' a i r  au  hasard. '  

Vehicule. Machine 2 t r a n s p o r t e r  des 
homes  e t  des o b j e t s  

Veloci te'. 
desc r ip t ion  angula i re .  

Vecteur v i t e s s e .  avec une 

At t e r r i s sage  Ver t i ca l .  AppliquE 
ggngralement 2 un avion capable 
d ' a t t e r r i r  ou d e c o l l e r  en  moins de 
t r o i s  f o i s  sa longueur.  

Avion .?i Decollage e t  At t e r r i s sage  
Ver t i ca l .  Un avion qui  d6col le  e t  
a t t e r r i t  ver t icalement  avec peu 
de mouvement h o r i z o n t a l  p rz s  de l a  
p i s t e  d 'envol.  

V i s i b i l i t e .  Distance ho r i zon ta l e  2 
l a  q u e l l e  l ' o n  peut  d i s t i ngue r  des 
o b j e t s  malgrg l a  p l u f e ,  l e  b r o u i l l a r d ,  
e t c .  

Champ Visuel. Angle ouvert  pour 
v i s i o n  ouverte  du pos te  de p i l o t e  de 
l ' a v i o n .  . 

Signal Visual.  Ggngralernent un feu  
2 k c l a t s  ou en couleur  2 cor iander  
ou a v e r t i r  l e  t r a f f i c  2 l ' a 6 r o p o r t ;  
p a r f o i s  des signaux manels pour for -  
mation d'avions volan ts  ou s ta t ion- .  
a i r e s .  

a 

ADAV/C 1 
e t  a t t e r r i s s a g e  court  ou v e r t i c a l .  

Avion capable de &col lage  

2 1  



i-7 
A landing in 

,which'insufficient visibility is , I-.-available to determine aircraft it6 insuffisante ?i &terminer I 

1-altitude o r  glide path adequately , l'altitude de l'avion ou la'route ' 
, T : i - ' i  I i -  

, ~~~ 

__ - - _ _  _ _ _  _. - - - 
I 

I 
I Atterrissage Zero Zero. Atterris- Zero Zero Landing. 

age pour lequel fl y a m e  visibi- 

f by visual reference-; 1 planeur par refgrence visuelle. I 

< 
I ! 

I I 

1 Translated for the National Aeronautics and Space Administration under 
l contract No. NASw-1695 by Techtran Corporation, P. 0. Box 729, Glen Burnie, 
Maryland 21061. 
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M o t  F r a n c a i s  

ACCELERAT.1 ON 

ACCELEROMETRE 

ACTION D ' E V I T E R  UNE C O L L I S I O N  

INDEX FRANCAIS-ANGLAIS 

M o t  A n g l a i s  

A 

ACCELERATION 

ACCLEROMETER 

A V I O N  A DECOLLAGE ET ATTERRISSAGE 
COURT (ADAC) 

ADAV/C 

AERONAUT I QUE 

AERO P 0 RT 

AE ROPORT E 

A I D E  D'ATTERRISSAGE M I C R O V I S I O N  

A I D E S  A L 'ATTERRISSAGE 

A I D E S  A NAVIGATION 

A l L E S  EN FLECHE 

ALIGNEMENT 

ALT IMETRE - 
ALT IMETRE ABSOLU 

A L T  I METRE RAD I O  

A L T  I TUDE 

A L T I T U D E  ABSOLUE 

ALTITUDE BASSE 

AMMERRISSAGE FORCE 

C O L L I S I O N  AVOIDANCE 

SHORT TAKEOFF AND LANDING PLANE 
(STOL) 

V/STOL 

AERONAUTICS 

A I RPORT 

AIRBORNE 

M I C R O V I S I O N  LANDING A I D  

LANDING A I D  

N A V I G A T I O N  A I D  

SWEPT-BACK WINGS 

A L  1 GNMENT 

ALT IMETER 

ABSOLUTE.ALT IMETER 

RADIO ALT IMETER 

A L T  I TUDE 

ABSOLUTE A L T I T U D E  . 

LOW A L T I T U D E  

D I T C H  I NG 
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AMORTl SSEUR 

ANALYSE DE DONNEES 

ANGLE DE CRABE 

AP P RO CH E 

APPROCHE AUX INSTRUMENTS 

APPROCHE A V I  ON A I NTERVALLE 

ATTERRISSAGE A PATINAGE 

ATTERRISSAGE A TOUT TEMPS 

'ATTE RR I SSAGE AUTOMAT I QUE 

ATTERRI SSAGE D ' A V I  ON 

ATTERR I SSAGE DOUX 

ATTERRISSAGE SANS V l S l B l L l T E  

ATTERRI SSAGE TROP LONG 

ATTERRISSAGE V E R T I C A L  

ATTERRISSAGE ZERO ZERO 

. ATT 1 TUDE 

A T T I T U D E  D'ATTERRISSAGE 

AUTO-P I LOTE 

A V I  AT I ON 

A V I A T I O N  A TOUT TEMPS 

A V I A T I O N  C I V I L E  

A V I O N  A DE COLLAGE ET ATTERRISSAGE 
VERT I CAL 

.AVI  ON A REACT I ON 

SHOCK ABSORBER 

DATA ANALY S I S 

CRAB ANGLE 

APPROACH 

INSTRUMENT APPROACH 

A I  RCRAFT APPROACH SPACING 

S K I D  LANDING 

ALL-WEATHER LANDING 

AUTOLAND I NG 

A I  RCRAFT LANDING 

SOFT LANDING 

B L I N D  LANDING 

OVERSHOOT 

VERT I CAL LAND I NG 

ZERO ZERO LANDING 

A T T I T U D E  

LANDING A L T I T U D E  

AUTOP I LOT 

AV I A T  I ON 

ALL-WEATHER A V I A T I O N  

C I V I L  A V I A T I O N  

VERT1 CAL TAKE-OFF AND LANDING CRAFT 

J E T  PLANE 

24 



. "I ., 

AV ION COMMERCIAL 

A V I O N  CONCORDE 

AV I ON I QUES 

AZ I MUT 

BAL I SE 

B A L I S E  A V I O N  

BUFFET I NG 

C A L  C U L A T  E U R 

CALCULATEUR ANALOGUE 

CALCULATEUR B A L I S E  

CALCULATEUR CENTRAL DE CONNEES 
AER I ENNES 

CALCULATEUR D I G I T A L  

CALCULATEUR DIRECTEUK DE VOL 

CAPTURE 

CEINTURE DE SECURITE 

CEINTURE DE S IEGE 

CELLULE 

CENTRE DE CONTROLE AERIEN 
', 
, 

I CHAMP V I S U E L  

CHARGE U T I L E  

CL INETHEODOLITES . 

COMMANDE APPROCHE RADAR 

COMMANDE. DES VOLETS 

COMMANDE DE VOL 

COMMERCIAL PLANE 

CONCORDE A I RCRAFT 

A V I O N I C S  

AZ I MUTH 

BEACON 

A I  RCRAFT FLARES 

BUFFET I NG 

COMPUTER 

ANALOG COMPUTER 

FLARE COMPUTER 

ADC = CENTRAL A I R  DATA COMPUTER 

D I G I T A L  COMPUTER 

F L I G H T  DIRECTOR COMPUTER 

CAPTURE 

SAFETY BELT 

SEAT BELT 

A I RFRAME 

A I R  CONTROL CENTER 

V I S U A L  F I E L D  

PAY LOAD 

PHOTOTHEODOLITES 

RADAR APPROACH CONTROL 

FLAP CONTROL 

FL I GHT CONTROL 

25 



COMMANDE DU T R A F F I C  

COMMANDE LATERAL 

COMMANDE L O N G I T U D I N A L  

COMMANDE VECTEUR DE POUSSEE 

z 

COMMUN I CAT I ON A ANDES ULTRA COURTES 

COMPAS GYRO 

COMPATABIL ITE  

CONFIGURATI ON 

CON F I GURAT I ON AERO DY NAM I QUE 

CONTROLAB I L I T E  

CON TRO L E  

CONTRO L E  AP P ROCHE 

CONTROLE AUTOMAT I QUE DE VOL 

CONTROLE D ' A V I  ON 

CONTROLE DU T R A F F I C  A E R I E N  

COUPLEUR LATERAL (CALCULATEUR) 

DECH I FFREUR 

.DE COLLAGE 

DE-CRAB 

DETERMI N A T l  ON DE L A  HAUTEUR 

DROITE DE BAL ISAGE 

EMETTE UR- RE CE PTEUR 

EN C R O l S l E R E  

TRAFF I C CONTROL 

LATERAL CONTROL 

L O N G I T U D I N A L  CONTROL 

THRUST CONTROL VECTOR 

MICROWAVE COMMUNlCATlON 

GYRO COMPASS 

C O M P A T I B I L I T Y  

CONFIGURATION 

AERODYNAM I C CONFl GURAT I ON 

CONTROLAB I L I T Y  

CONTROL 

APPROACH CONTROL 

AUTOMAT I C FL I GHT CONTROL 

A IRCRAFT CONTROL 

A I  R T R A F F I C  CONTROL [ATC) 

LATERAL COUPLER (COMPUTER) 
D 
SCANNER 

TAKE-OFF 

DE-CRAB 

HEIGHT F I N D I N G  

LOCAL I ZER 
E 
TRANSPONDER 

CRUIS ING 

ENTREE ENTRY 

26. 
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" 1 

EQU I ~ E M E N T  A MESURER LA D I STANCE (EMP) DISTANCE MEASUR I NG EQU I PMENT (DME) 

ESPACE AERIENNE 

E S S A I  EN VOL 

ETAT DE L ' A R T  

FAIL -OPERATIONAL 

F A I L - P A S S I V E  

, 

FA1 L -SAFE 

GIMBAL 

GON I OMETRE 

GU I DAGE 

GU I DAGE AV I ON 

GUIDAGE CELESTE 

GUIDAGE I N E R T I E  

GUIDAGE PAR RADIO VERSE STATION 
EMETTRI CE 

HASARD 

HEL I COPTERE 

HEL I PORT 

IMAGES OPT I QUES 

1 MPACT 

INDICATEUR DE DE CROCHAGE 

INSTRUMENTATION 

LECTURE 

LECTURE T E T E  HAUTE 

L I G N E  DC. VOL 

AIRSPACE 

F L I G H T  TEST 

STATE-OF-THE-ART 

FAIL -OPERATIONAL 

F A I L - P A S S I V E  

F 

F A  I L -SAFE 

G I MBAL 

D I R E C T I O N  F INDER 

GUIDANCE 

A IRCRAFT GUIDANCE 

- C E L E S T I A L  GUIDANCE 

G 

I N E R T I A L  GUIDANCE 

HOMING DEVICE 

HAZARD 

HELICOPTER 

HELIPORT 

O P T I C A L  IMAGES . 

T 0 U C H DOWN 

STALL-WARN I NG I ND I CATOR 

INSTRUMENTATION 

READOUT 

HEAD-UP D I SPLAY (HUD) 

L I N E  O F  F L I G H T  
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L O G  I ST I QUE DE SY STEME 

CUM I ERES . 
MAN I A B  I L I T E  

MANOEUVRE D'ARRONDI 

MARQUE R 

MAUVAIS FONETIONNEMENT 

METEOROLOG I E 

MON I T E U R  

NAVIGATEUR 

NAV I GAT I ON 

.NAV I GAT I ON CELESTE 

N A V I G A T I O N  I N E R T I E  

OPT1 M I  SAT ION 

PARTANCE 

PENTE DE DESCENTE 

PHARE RADAR 

P I L O T  DANS L A  BOUCLE 

P I  LOTE 

P I LOTE AUTOMAT I QUE 

P I  STE D ' ENVOL 

PLAFOND (METEOROLOG I E) 

PLANCHE DE BORD 

PLANEUR 

SYSTEMS ENGINEERING 

L U M I N A R I E S  

MANEUVERABIL ITY 
M 

FLAREOUT 

MARKE R 

MALFUNCT I ON 

METEOROLOGY 

MON I TOR 

N 

NAV I GATOR 

NAV I GAT I ON 

CELEST I A L  NAV I GAT I ON 

I N E R T I A L  NAVIGATION 

0 

OPT I M I ZAT I ON 

P 

L I F T  

G L I  DE PATH 

RADAR BEACONS 

P I L O T - I N - T H E - L O O P  

P I  LOT 

AUTOMATIC P I L O T  

RUNWAY 

CE I L I N G  (METEOROLOGY) 

'INSTRUMENT' PANEL 

GL I DER 

28 



PO RTAN C E -T RA I N E E 

PORTEE 

POURSU I T E  

POURSUITE OPTIQUE 

PROCEDE D 'ATTERRISSAGE SANS 
V l S l B l L l T E  

PROTOTYPE 

Q U A L I T E  DE COMMANDE 

. QUINCAI  L L E R l  E 

RADAR 

RADAR APPROCHE DE PRECIS ION 

RADAR D'APPROCHE COMMANDE DE 
SURFACE (ACS) 

RADAR OPT IQUE 

RADARSCOPE 

RADAR SURVE I LLANCE 

RAFALE 

RECHERCHE D'OPERATI ONS 

REDUI RE L E S  GAZ 

REFLECTEURS' RADAR 

REGULATIONS DE VOL 

REN DEMENT 

REN DEZ-VOUS 

ROLL-OUT 

RANGE 

TRACK1 NG 

OPT I CAL TRACK I NG 

I NSTRUMENT LAND I NG SYSTEM ( I L S )  

PROTOTYPE 

Q 
HANDLING QUALITY 

H AR DWAR D 

R 

RADAR 

P R E C I S I O N  APPROACH RADAR (PAR) 

GROUND CONTROLLED APPROACH RADAR (GCA) 

OPT 1 CAL RADAR 

RADARSCOPE 

SURVE I LLANCE RADAR 

GUST 

OPERATIONS RESEARCH 

TH ROTTL I NG 

RADAR REFLECTORS 

F L I G H T  RULES 

PE RFO RMAN C E 

RENDEZVOUS 

ROLL- 0 UT 
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' ROULAGE AU SOL 

ROUTE 

ROUL I S  
r 

SATELL  I TE 

SERVOMECANISME 

S I G N A L  V I S U A L  

S I MULAT I ON 

S P I N O F F  

S T A B l L l T E  

S T A B l L l T E  DYNAMIQUE 

T A X I  ING 

ROUTE 

ROLL 

S 
SATE LL I TE 

SERVOMECHANISM 

V I S U A L  S IGNAL 

S I MULAT I ON:' 

SP I NOFF 

STAB I L I TY 

DYNAMIC S T A B i L l T Y  

STAB I L I T E  ET COMMAN DE STAB I L I TY AND CONTROL 

STAT I ON RAD I 0 GROUND STAT1 ON 

SURETE EN A V I A T I O N  

SY STEME 

SYSTEME AUTOMATIQUE D'ATTERRISSAGE 

SYSTEME D 'ATTERRI  SSAGE D ' A V I  ON 

SYSTEME DE COMMANDEMENT ET DE 
CONTROLE 

SYSTEME DE CONTROLE VARIABLE 

SYSTEME DE GUIDAGE 

SYSTEME DE TRAITEMENT DES DONNEES 

SYSTEEIE HOMME-MACH I NE 

AV I AT I ON SAFETY 

SYSTEM 

AUTOMATIC LANDING SYSTEM 

A I  RCKAFT LANDING SYSTEM 

COMMAND AND CONTROL SYSTEM 

ADAPTIVE CONTROL SYSTEM 

GU I DANCE SYSTEM 

DATA. PROCESS I NG SYSTEM 

MAN-MACHINE SYSTEM 

SYSTEME RADAR D'AEROPORT AIRPORT RADAR SYSTEM 

SYSTEM RELATI  F DE COORDONNEES 'RELATIVE COORDINATE SYSTEM 
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T 
P I  TCH (MOT I ON) TAN GAG E (MO UVEME NT) 

TE CHNOLOG I E 

TEMPS DE VOL 
, 

TECHNOLOGY 

F L I G H T  T I M E  

TEMPS REEL REAL T I M E  

TENDENCE DE S'EMBARGUER 

TENSION DE C I S A I L L E M E N T  

F I SHTAl  L I NG 

SHEAR STRESSES 

TERMINAL TERMINAL 

TERRA1 N T E R R A I N  

THEODOLITE THEODOLITE 

TOUR TOWER 

TOUR DE CONTROLE CONTROL TOWER 

. T R A I N  D 'ATTERRISSAGE LANDING GEAR 

DRAG 

DES CENT T RA J E CTO RY 

F L I G H T  PATH 

ARREST I NG GEAR 

SUPERSON I C TRANSPORT (SST)  

BEACON TRACK1 NG 

T R A l  NEE 

TRAJECTO I RE DE DESCENTE 

TRAJECTOIRE DE VOL 

T R A I N  D'ARRET 

TRANSPORT SUPERSON IQUE (TSS)  

TRAQUER L A  B A L I S E  

TROUVER L A  P O S I T I O N  P O S I T I O N  F I N D I N G  

TURBO REACTEUR 

TURBULENCE 

VEH I CLE 

TURBOJET ENG I NE 

TURBULENCE 

V 

VEH I CLE 

VELOC I T E  

V E L O C I T E  I N E R T I E  

YELOCITY 

I NE RT I A L  VELOC I TY 



V l S l B l L l T E  

V l S l B l L l T E  MAUVAISE 

VOL I: VOL AUX - .  I NS7 RUI4ENTS 

r VOL D ' E S S A I  

VOL PLANE 

VOL STATIONNAIRE 

1 VOL TE RM I NAL 
I 

. .  
*. . 

V I S I B I L I T Y  

LOW V I S I B I L I T Y  

FL I GHT 

I NSTRUMENT FL I GHT 

CHECK F L I G H T  

GLI DE 

HOVERING 

TERMINAL F L I G H T  
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